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บทคดัย่อ 

ในสภาวะปัจจุบนัคนชุมชนเมืองให้ความสนใจในการดูแลสุขภาพตนเองโดยการปลูกพืชเพ่ือรับประทาน

ดว้ยตนเอง แต่ดว้ยขอ้จาํกดัของพ้ืนท่ีในการปลูกพืชในชุมชนเมืองรวมทั้งเวลาและองค์ความรู้ในการดูแลพืชท่ีไม่

เพียงพอ ดงันั้นในบทความงานวิจยัน้ีนาํเสนอการพฒันาตน้แบบเคร่ืองดูแลพืชแบบก่ึงอตัโนมติัสําหรับผูใ้ชท่ี้มีพ้ืนท่ี

จาํกัดด้วยอินเทอร์เน็ตของสรรพส่ิง (Internet of Things, IoT) เพ่ือช่วยแก้ปัญหาดังกล่าวของคนในชุมชนเมืองให้

สามารถปลูกพืชดว้ยตนเอง โครงสร้างของชุดการทดลองระบบตน้แบบก่ึงอตัโนมติัน้ีไดส้ร้างข้ึนและออกแบบดว้ย

โปรแกรม AutoCAD โดยปัจจยัหลกัในการเจริญเติบโตของพืชประกอบดว้ย ปริมาณนํ้าท่ีเพียงพอ  แสงและอุณหภูมิท่ี

เหมาะสม เป็นตน้ ซ่ึงถูกควบคุมดว้ยการใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ร่วมกบัเซนเซอร์ท่ีถูกติดตั้งชุดคาํสั่ง การพฒันา

เคร่ืองตน้แบบปลูกพืชก่ึงอตัโนมติั เร่ิมจากการศึกษาในส่วนอินเทอร์เน็ตของสรรพส่ิงและการจดัเก็บขอ้มูล จากนั้น

เร่ิมทาํการออกแบบเวบ็ไซต์น้ีดว้ยภาษา HTML และ PHP เพ่ือเช่ือมต่อการส่งขอ้มูลระหว่างเคร่ืองตน้แบบปลูกพืช

ก่ึงอตัโนมติัดว้ย cloud service และ web service จากผลการทดลองการปลูกพืชเป็นระยะเวลา 7  วนั ดว้ยเคร่ืองตน้แบบ

ปลูกพืชก่ึงอตัโนมติั แสดงให้ว่าความยาวเฉล่ียของลาํตน้พืชเพ่ิมข้ึนและให้ผลผลิตต่อพ้ืนท่ีปลูกท่ีมีจาํนวนมากกว่าเม่ือ

เปรียบเทียบกบัการปลูกพืชท่ีไม่ไดค้วบคุมสภาวะแวดลอ้ม ซ่ึงผลดงักล่าวแสดงใหเ้ห็นใน ผลการทดลอง 

 

คาํสําคญั: เคร่ืองต้นแบบเคร่ืองดูแลพืชก่ึงอัตโนมัติ  ไมโครคอนโทรลเลอร์  อินเทอร์เนต็ของสรรพส่ิง  

 



งานประชุมวิชาการระดบัชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี ๒๕๖๔  

https://rsucon.rsu.ac.th/proceedings ๓๐ เมษายน ๒๕๖๔ 

101 

 
เอกสารสืบเน่ืองจากการประชุมวิชาการระดับชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี 2564 

เผยแพร่ออนไลน์: ลิขสิทธ์ิ © 2559-2564 มหาวิทยาลยัรังสิต 

Abstract 

At present, urban people are interested in improving their health by growing edible plants by themselves, but 

they have to encounter some obstacles such as limited planting space in the metropolitan areas as well as inadequate time 

and knowledge on plant care.  Therefore, this paper proposes a semi-automatic planting prototype via the Internet of 

Things (IoT) which suits for limited growing area and requires minimal human intervention. This semi-automatic planting 

prototype is designed by the AutoCAD program.  In this study, the suitable environment conditions for growing plants 

such as adequate water, proper light, and proper temperature were monitored and controlled by the microcontroller and 

sensor system upon designed algorithm.  The development of this semi- automatic planting prototype started from 

investigating the Internet of Things and how to store and manage acquired data.   And then the website was created by 

HTML and PHP language to connect the semi-automatic planting prototype with cloud service and web service.  The 

experimental results of growing plants using the semi-automatic planting prototype indicated that the average length of 

stem and plant production rate per area was higher than plants that were grew in the uncontrolled environmental areas as 

presented in the experimental results section. 

 

Keywords: Prototype of Semi-Automatic Planting Machine, Microcontroller, IoT 

 

1. บทนํา 

ปัจจุบนัผูค้นเร่ิมมาสนใจการดูแลสุขภาพมากยิ่งข้ึนจากการรับประทานพืชผกั ดว้ยความตอ้งการเขา้ถึงกลุ่ม

ผูบ้ริโภคท่ีอยู่ในเมืองโดยมีท่ีพกัอาศยัส่วนใหญ่เป็นคอนโดมีเนียม อพาร์ตเมนท์และหอพกั ซ่ึงปัญหาหลกัเกิดจากมี

พ้ืนท่ีใช้สอยท่ีค่อนขา้งจาํกดั ซ่ึงปัจจยัหลกัท่ีทาํให้เกิดงานวิจยัน้ีมาจากปัญหาด้านพ้ืนท่ีใช้สอยของท่ีอยู่อาศยัและ

ปัญหาการดูแลพืชผกัท่ีปลูก เน่ืองจากผูบ้ริโภคมีเวลาไม่เพียงพอในการดูแลรักษาและ/หรือมีความรู้ในการดูแลพืชไม่

เพียงพอ โดยงานวิจยัน้ีจะดาํเนินการจดัทาํเคร่ืองตน้แบบเคร่ืองปลูกผกัอตัโนมติัใชวิ้ธีการปลูกแบบควบคุมปัจจยัหลกั

ในการเจริญเติบโตของพืช เช่น นํ้ า แสง อุณหภูมิ เป็นตน้  (ชานนท ์ลาภจิตร, 2560; ธนากร นํ้ าหอมจนัทร์ และอติกร 

เสรีพฒันานนท,์ 2557) ดว้ยการใชไ้มโครคอนโทรลเลอร์ท่ีถูกติดตั้งชุดคาํสัง่ 

ผูเ้ขียนกล่าวว่า “การทาํฟาร์มอจัฉริยะเป็นการนาํเทคโนโลยีท่ีทนัสมยัทั้งระบบคอมพิวเตอร์ การส่ือสาร 

ระบบเซ็นเซอร์และเทคโนโลยีชีวภาพมาผสมผสานกับงานด้านการเกษตร ควบคู่กับการเกษตรแบบวิศวกรรม

เปล่ียนแปลง (Geoengineering) ท่ีจะนําเอาเทคโนโลยีทันสมัยเข้ามาช่วย เช่น การเปล่ียนให้พ้ืนดินท่ีไม่สามารถ

เพาะปลูกอะไรไดอ้ย่างทะเลทรายให้เป็นแหล่งผลิตอาหารในอนาคต เป็นตน้ ซ่ึงอนาคตระบบเกษตรแบบอจัฉริยะ 

(Smart Farm) จะเกิดข้ึนในประเทศไทยมากข้ึน สมบูรณ์แบบข้ึน ดา้ยเทคโนโลยีต่างๆ ท่ีมีการพฒันาอย่างรวดเร็ว 

ประกอบกบัโครงสร้างพ้ืนฐานดา้นอินเทอร์เน็ต (Internet) และเครือข่ายท่ีให้ความสําคญักบัภาคการเกษตร รวมทั้ง

นกัวิชาการต่างๆ เร่ิมให้ความสาํคญัมากข้ึน” (ธีรเกียรต์ิ เกิดเจริญ, 2559) สอดคลอ้งกบัความตอ้งการจะแกปั้ญหาดา้น

พ้ืนท่ีใชส้อยของท่ีอยูอ่าศยัและปัญหาการดูแลพืชผกัท่ีปลูก  
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ผูเ้ขียนกล่าวว่า “ในยคุเคร่ืองจกัรกลสมยัใหม่แทบจะไม่นึกถึงกิจกรรมใด ๆ ท่ีไม่ตอ้งใชเ้ทคโนโลยี แมว้่าจะ

ผา่นไปนานแลว้ แต่ก็ยงัมีกิจกรรมบางอยา่งท่ีตอ้งใชม้นัเป็นส่วนใหญ่หน่ึงในนั้นคือ "การทาํสวน" ซ่ึงเป็นหน่ึงในงาน

อดิเรกท่ีพวกเราส่วนใหญ่นิยมทาํกนัมากท่ีสุด ในโครงการ พยายามท่ีจะแสดงให้เห็นถึงวิธีท่ีมีประสิทธิภาพในการ

แนะนาํ "สวนอจัฉริยะ" ซ่ึงแทบไม่ตอ้งใชแ้รงงานคนใด ๆ เลยจึงช่วยให้ผูใ้ชไ้ม่ตอ้งยุ่งยากและลาํบากในการจดัการ

งานท่ีเก่ียวขอ้งกบัการทาํสวน สวนมีฟังก์ชนัการใชง้านมากมายซ่ึงทั้งหมดน้ีสามารถใชง้านไดต้ามเวลาท่ีกาํหนดไว้

ล่วงหนา้โดยไม่ตอ้งมีการแทรกแซงจากมนุษยห์รือผา่นทางรีโมท ลกัษณะการใชง้านทั้งสองทางคือเพ่ือใหแ้น่ใจว่าผูใ้ช้

ไดรั้บความสะดวกในการดูแลสวนของตนแมว้า่จะไม่ไดอ้ยูใ่กล ้ๆ กต็าม ระบบ IoT เป็นเคร่ืองมือหลกัท่ีใชใ้นโครงการ

น้ี (บณัฑิตพงษ์ ศรีอาํนวย, สราวุธ แผลงศร, วีระสิทธ์ิ ปิติเจริญพร และพิมพใ์จ สีหะนาม, 2562; ธิติศกัด์ิ โพธ์ิทอง, 

ประสิทธ์ิ เมฆอรุณ และสิทธิชัย ชูสําโรง, 2563) แมว้่านอกเหนือจากนั้นอุปกรณ์ท่ีขาดไม่ไดอี้กสองสามอย่างเช่น

เซ็นเซอร์วดัความช้ืนในดินเพ่ืออ่านระดบัความช้ืนของดินป๊ัมนํ้ า dc เพ่ือสูบนํ้ าเขา้สู่ พืชจากอ่างเก็บนํ้ าเซ็นเซอร์ IR 

ทาํงานผ่านรีโมทเพ่ือทาํหน้าท่ีเฉพาะหลอดไฟสําหรับให้แสงสว่างในสวนเซ็นเซอร์โซนาร์พร้อมเสียงกร่ิงสําหรับ

ตรวจจบัผูบุ้กรุกและเวบ็แคมท่ีติดกบัเซอร์โวมอเตอร์เพ่ือจบัการเคล่ือนไหวของผูบุ้กรุกโมดูล RTC ในการรดนํ้าตน้ไม้

ตามระยะเวลาท่ีผูใ้ชก้าํหนดหรือเปิด / ปิดไฟสวนตามเวลาท่ีผูใ้ชก้าํหนดไวล่้วงหนา้ ปณิธานประการเดียวของเราจาก

โครงการน้ีคือการสร้างสวนท่ีเป็นมิตรกับผูใ้ช้โดยใช้วิธีการอตัโนมติั” (Al-Omary, AlSabbagh & Al-Rizzo 2018; 

Muhtasim, Ramisa Fariha & Ornab, 2018) สอดคลอ้งกบัความตอ้งการดว้ยการดาํเนินการจดัทาํเคร่ืองตน้แบบปลูกผกั

อตัโนมติัใชวิ้ธีการปลูกแบบควบคุมปัจจยัหลกัในการเจริญเติบโตของพืช เช่น นํ้ า แสง อุณหภูมิ เป็นตน้ ดว้ยการใช้

ไมโครคอนโทรลเลอร์ท่ีถูกติดตั้งชุดคาํสัง่ 

ดว้ยสภาพแวดลอ้มในปัจจุบนัท่ีสงัคมท่ีสนใจในการดูแลสุขภาพและมีเวลาจาํกดัในการปลูกพืชสาํหรับ

รับประทาน จึงเป็นสาเหตุในการทาํวิจยัคร้ังน้ี งานวิจยัคร้ังน้ีจดัทาํเพ่ือสร้างทางเลือกในการปลูกพืชโดยใชเ้ทคโนโลยี

อินเทอร์เน็ตของสรรพส่ิง ซ่ึงเหมาะสาํหรับผูท่ี้ไม่มีองคค์วามรู้ทางดา้นการเกษตรแต่ตอ้งการปลูกพืชสาํหรับ

รับประทานเอง โดยเคร่ืองฯ จะช่วยในการลดเวลาการจดัการและดูแลพืช อีกทั้งยงัมีระบบในการจดัการเลือกพืชท่ีจะ

ปลูกและควบคุมผา่นหนา้เวบ็ไซต ์รวมทั้งสามารถติดตามการเจริญเติบโตของพืชผา่นกลอ้งเวบ็แคมและรายงานผล

ของอุณหภูมิและความช้ืนโดยใชอิ้นเทอร์เน็ต เป็นตน้ 

 

2. วตัถุประสงค์ 

1) เพ่ือพฒันาระบบควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของพืชดว้ย อินเทอร์เน็ตของสรรพส่ิง 

2) เพ่ือวิเคราะห์และออกแบบเคร่ืองตน้แบบปลูกผกัก่ึงอตัโนมติั ดว้ยโปรแกรม AutoCAD 

3) เพ่ือสร้างเคร่ืองตน้แบบปลูกผกัก่ึงอตัโนมติั 
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3. อุปกรณ์และวิธีการ / วิธีดําเนินการวจิัย 

3.1 ศึกษาอุปกรณ์ วิเคราะห์และออกแบบส่วนต่าง ๆ ของงานวิจัย 

 ในการดาํเนินการพฒันาเคร่ืองตน้แบบปลูกผกัอตัโนมติั จาํเป็นตอ้งศึกษาขอ้มูลท่ีเก่ียวขอ้งกบัการควบคุม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ผา่นระบบ Wi-Fi รวมทั้ง ระบบเซ็นเซอร์ต่างๆ และมอเตอร์ เพ่ือสั่งให้ระบบเซ็นเซอร์ทาํงานได้

ตามท่ีผูพ้ฒันาตั้งค่าไว ้โดยเร่ิมจากการศึกษาความเป็นไปไดข้องการทาํโครงงาน จากนั้นทาํการวิเคราะห์ และวางแผน

ในการใชง้าน Arduino Mega board โดยกาํหนดขอบเขตในการใชง้านขา Pin สาํหรับเช่ือมต่อระบบเซ็นเซอร์ หลงัจาก

นั้นทาํการวิเคราะห์ และออกแบบการวางระบบเซ็นเซอร์ภายในเคร่ืองฯ เพ่ือความเหมาะสมกบัสภาพแวดลอ้มในการ

ปลูกให้มากท่ีสุด รวมถึงการเขียนชุดคําสั่งโดยใช้ภาษา C ในใช้งาน Arduino Mega board เพ่ือควบคุมอุปกรณ์

ไมโครคอนโทรลเลอร์สาํหรับสัง่ระบบเซ็นเซอร์ใหส่้งค่าท่ีตรวจสอบไดไ้ปเกบ็ไวร้ะบบฐานขอ้มูลต่อไป 

 

ตารางท่ี 1 อุปกรณ์และเคร่ืองมือท่ีใชใ้นการพฒันาเคร่ืองฯ 

อุปกรณ์ / เคร่ืองมือ หน้าท่ี 

Arduino Mega board / ภาษา C ควบคุมอุปกรณ์ไมโครคอนโทรลเลอร์และระบบเซ็นเซอร์ทั้งหมด 

Ultrasonic Sensor, Pump, Soil Moisture Sensor,  Resistant 

Sensor, Temperature Sensor / Thermoelectric cooler Peltier 
ควบคุมระบบการจดัการนํ้า, ดิน, แสงและอุณหภูมิ 

Apache/PHP ประมวลผลฝ่ังเคร่ืองแม่ข่าย (Server) 

Web Browser(Chrome, Firefox)/HTML, CSS, Javascript ประมวลผลฝ่ังเคร่ืองลูกข่าย (Client) 

MySQL/SQL เก็บขอ้มูล 

 

จากตารางท่ี 1 อุปกรณ์และเคร่ืองมือท่ีใชใ้นการพฒันาเคร่ืองฯ แสดงอุปกรณ์และเคร่ืองมือท่ีใชใ้นการพฒันา

ส่วนต่าง ๆ ของเคร่ืองฯ ทั้งทางดา้นตวัเคร่ืองฯ และระบบงานท่ีใชค้วบคุม 

การออกแบบโครงสร้างของเคร่ืองตน้แบบฯ โดยใชโ้ปรแกรม AutoCAD ในการออกแบบขนาดและช้ินส่วน

ท่ีจะนาํมาประกอบเป็นเคร่ืองตน้แบบฯ ดงัรูปท่ี 1 ภายในเคร่ืองตน้แบบฯ จะประกอบดว้ยพ้ืนท่ีสาํหรับใชป้ลูกพีชและ

พ้ืนท่ีสาํหรับติดตั้งชุดคอนโทรลและอุปกรณ์ จาํเป็นตอ้งมีการแบ่งพ้ืนท่ีให้แยกออกจากกนัและนาํการแบบช้ินงานไป

ตดัแผ่นอคิลิคเป็นช้ินส่วนตามขนาดท่ีกาํหนด ดว้ยเคร่ือง Laser Cut จากนั้นออกแบบส่วนของการทาํงานโดยเขียน 

Flow Chart สาํหรับการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบฯและการเขียน Use Case Diagram สําหรับการทาํงานของระบบงานฯ 

ดงัรูปท่ี 2 และเขียน Block Diagram แผนผงัวงจรรวม สาํหรับแสดงการเช่ือมต่อของอุปกรณ์ต่าง ๆ ภายในตวัเคร่ืองฯ 

ดงัรูปท่ี 3 



งานประชุมวิชาการระดบัชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี ๒๕๖๔  

https://rsucon.rsu.ac.th/proceedings ๓๐ เมษายน ๒๕๖๔ 

104 

 
เอกสารสืบเน่ืองจากการประชุมวิชาการระดับชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี 2564 

เผยแพร่ออนไลน์: ลิขสิทธ์ิ © 2559-2564 มหาวิทยาลยัรังสิต 

 
 

รูปท่ี 1 การออกแบบตวัเคร่ืองฯ การออกแบบตวัเคร่ืองฯดว้ยโปรแกรม AutoCAD และนาํไปตดัดว้ยเคร่ือง Laser Cut  

โดยใชแ้ผน่อคิลิคเป็นช้ินส่วน 

 

 
 

รูปท่ี 2 การออกแบบการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบฯและระบบงานฯ 

(1) Flow Chart การทาํงานของเคร่ืองตน้แบบฯ (2) Use Case Diagram ของระบบงานฯ 

 

เร่ิม

ตั้งค่าการควบคุมตาม

ข้อมูลที่ได้จากระบบฯ

ตรวจสอบค่าต่างๆ

ที่ได้จากระบบฯ

ตรวจสอบ

ความช้ืนตํ่ากว่าค่าท่ี

กําหนดไว้

ส่ังให้ป้ัมส่งนํา้

ไปรดพืชในเคร่ือง

ตรวจสอบ

อุณหภูมิต่างจากค่าที่

กําหนดไว้

ส่ังให้พดัลมและ Peltier 

ปรับอุณหภูม ิ(เพิม่/ลด) 

ส้ินสุด

ตรวจสอบ

การส้ินสุดของรอบ

การปลูก

ส่งค่าไปยังระบบฯ บน

เว็บไซต์ผ่าน WebService

Yes

No

ตรวจสอบ

เวลาตามเงื่อนไขเพื่อ

เปิดไฟ

ส่ังให้เปิดไฟ Led

No

Yes

No

Yes

No

No

Yes

Yes

ผู้ใช้งานผู้ดูแลระบบ

ดูสถานะการใช้งาน

เพิม่และแก้ไขข้อมูล

ผู้ใช้ 

ดูกล้อง

ดูประวัติการใช้งาน

ระบบ

เพิม่ แก้ไขและลบ

ข้อมูลพืชและชุดคําส่ัง 

แก้ไขข้อมูล

คู่มือการใช้งาน

ดูประวัติสถานะ

ย้อนหลัง

ดูคู่มือการใช้งาน

ดูข้อมูลพืชและ

ชุดคําส่ัง

เลือกชุดคาํส่ัง

เพื่อทํางาน

ยืนยนัตัวตน

ยกเลิกการทํางานของ

เคร่ืองต้นแบบฯ

หยุดการทํางานของ

เคร่ือต้นแบบฯ

(1)

(2)
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รูปท่ี 3 การออกแบบแผนผงัวจรรวมภายในเคร่ืองตน้แบบ 

Block Diagram แผนผงัวงจรรวม แสดงการเช่ือมต่อของอปุกรณ์ภายในตวัเคร่ืองฯ 

 

3.2 การประกอบเคร่ืองฯ และพัฒนาระบบงาน 

นาํแผน่อคิลิคท่ีตดัโดยเคร่ือง Laser Cut มาประกอบกนัโดยใชน้ํ้ายาประสานเช่ือมประกอบเคร่ืองฯและติดตั้ง

อุปกรณ์ชุดคอนโทรลเขา้กับเคร่ืองตน้แบบฯ ได้แก่ Arduino Mega board, Relay, Power supply 5 V เขา้ไปยงัพ้ืนท่ี

สําหรับติดตั้งชุดคอนโทรล จากนั้นติดตั้งอุปกรณ์เซ็นเซอร์และอุปกรณ์จดัการสภาพแวดลอ้มเขา้กบัเคร่ืองตน้แบบฯ 

ได้แก่ หลอดไฟ LED, ถงันํ้ า, ป้ัมนํ้ า, พดัลม, Peltier, Ultrasonic Sensor, Soil Moisture Sensor, LDR Photo Resistant 

Sensor และ Temperature Sensor รวมทั้งติดตั้งและเช่ือมสายไฟเขา้ไปยงัอุปกรณ์ต่างๆ ดงัน้ีรูปท่ี 4  จากนั้นพฒันาใน

ส่วนของระบบงานเพ่ือใชเ้ป็นตวัควบคุมและแสดงผลดวัยภาษา PHP และ HTML เช่ือมต่อกบัฐานขอ้มูล MySQL และ

สร้างส่วนของ  Web Service สาํหรับจดัการรับส่งขอ้มูลระหวา่งตวัเคร่ืองตน้แบบฯ และระบบงานฯ ดงัรูปท่ี 5 

 

ESP8266
Arduino 

Mega

เซนเซอร์

วัดความช้ืนใน

ดินตัวท่ี 1 ถึง 5

เซนเซอร์

วัดความเข้มแสง

ตัวท่ี 1 ถึง 5

เซนเซอร์

อัลตร้าโซนิค

เซนเซอร์

วัดอุณหภูมิ

จอแสดงผล

LCD

Relay

Channel 2

Relay

Channel 3

Relay

Channel 4

Relay

Channel 5

Relay

Channel 6

Relay

Channel 7

Relay

Channel 8

เพลเทียร์ 1

เพลเทียร์ 2

ป้ัมนํ้า

หลอดไฟ 1

หลอดไฟ 2

พัดลม 1

พัดลม 2

ESP32 CAM



งานประชุมวิชาการระดบัชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี ๒๕๖๔  

https://rsucon.rsu.ac.th/proceedings ๓๐ เมษายน ๒๕๖๔ 

106 

 
เอกสารสืบเน่ืองจากการประชุมวิชาการระดับชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี 2564 

เผยแพร่ออนไลน์: ลิขสิทธ์ิ © 2559-2564 มหาวิทยาลยัรังสิต 

 
 

รูปท่ี 4 เคร่ืองตน้แบบ 

 

 
 

รูปท่ี 5 หนา้จอระบบงาน 

 

4. ผลการวจิัยและอภิปรายผล 

การทดลอง และทดสอบระบบของเคร่ืองตน้แบบฯ ปลูกผกัอตัโนมติั โดยทดสอบการปลูกพืช ในระยะเวลา 7 

วนั โดยมีขั้นตอนในการทดสอบ และผลการทดสอบดงัน้ี 

  



งานประชุมวิชาการระดบัชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี ๒๕๖๔  

https://rsucon.rsu.ac.th/proceedings ๓๐ เมษายน ๒๕๖๔ 

107 

 
เอกสารสืบเน่ืองจากการประชุมวิชาการระดับชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี 2564 

เผยแพร่ออนไลน์: ลิขสิทธ์ิ © 2559-2564 มหาวิทยาลยัรังสิต 

4.1 การต้ังค่า preset ของเคร่ืองต้นแบบและขัน้ตอนการปลกูพืช 

เปิดระบบงานจาก Web Browser และเขา้ URL ท่ีไดผู้กระบบงานไว ้จากนั้นทาํการ Login เพ่ือเขา้สู่ระบบ 

ระบบจะทาํการตรวจสอบผูใ้ช้งานและเลือกเคร่ืองฯปลายทางตามผูใ้ช้ท่ีเข้าสู่ระบบ จากนั้นเลือกส่วนของการ

กาํหนดค่า preset และเลือกค่า preset ตามพืชท่ีตอ้งการปลูกจากนั้นระบบจะส่งขอ้มูล preset ไปยงัเคร่ืองฯปลายบทางท่ี

กาํหนด สุดทา้ยเคร่ืองฯปลายทางจะนาํค่า preset มากาํหนดค่าตามพืชท่ีเลือกไว ้ดงัรูปท่ี 6 

 

 
รูปท่ี 6 การส่งขอ้มูล preset 

 

จากนั้นเขา้สู่ขั้นตอนการเตรียมปลูกพืช ดว้ยวิธีการเตรียมดินและเมลด็ตน้อ่อนทานตะวนัท่ีมีในคาํแนะนาํจาก

ระบบ โดยนาํกาบมะพร้าวใส่รองดินร่วนไปพกัในแท่นปลูกเพ่ือให้ดินกระจายตวัและสามารถระบายนํ้ าไดดี้ จากนั้น

นําเมล็ดเมล็ดต้นอ่อนทานตะวนัท่ีได้ไปแช่นํ้ าเป็นระยะเวลา 6 – 8 ชั่วโมง เพ่ือช่วยในการแตกหน่อของต้นอ่อน

ทานตะวนั นาํเมลด็ตน้อ่อนทานตะวนัท่ีเตรียมไวใ้ส่ลงในแท่นปลูกและนาํแท่นปลูกไปวางไวใ้นเคร่ืองฯ ทาํการติดตั้ง

เซนเซอร์ในแท่นปลูกและเติมนํ้ าไปท่ีถงัเก็บนํ้าของเคร่ืองฯ ดงัรูปท่ี 7 พร้อมกนันั้นทาํการเตรียมดินและเมล็ดตน้อ่อน

ทานตะวนัอีก 1 ชุด เพ่ือใชส้าํหรับเปรียบเทียบผลในการทดสอบการปลูกภายนอกเคร่ือง 

 

 
 

รูปท่ี 7 การเตรียมดินและติดตั้งอุปกรณ์ภายในตวัเคร่ืองฯ 
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4.2 ผลของการปลกู 

จากการทดสอดปลูกตน้อ่อนทานตะวนัจาํนวน 3 คร้ัง เม่ือเปรียบเทียบจากการปลูกภายในเคร่ืองฯ และ

ภายนอกเคร่ืองพบว่า ผลผลิตท่ีไดจ้ากการปลูกพืชภายในเคร่ือง มีปริมาณ นํ้ าหนกั ความยาวเฉล่ียและความหนาเฉล่ีย 

ดีกวา่การปลูกพืชภายนอกเคร่ืองฯ 

 

ตารางท่ี 2 การเปรียบเทียบของการปลูกพืชภายนอกและภายในเคร่ืองตน้แบบฯ 

ตัวช้ีวดั การปลกูภายนอกเคร่ืองฯ การปลกูภายในเคร่ืองฯ 

การแตกหน่อ 

  

ผลผลิต 

  

 

จากตารางท่ี 2 การเปรียบเทียบของการปลูกพืชภายนอกและภายในเคร่ืองตน้แบบฯ จะเห็นปริมาณของพืช

และความหนาโดยเฉล่ียต่างกนัโดยสามารถเห็นไดจ้ากตาเปล่า 
 

ตารางท่ี 3 ผลการปลูกพืชตวัอยา่งแยกตามตวัช้ีวดัโดยเฉล่ียจากการปลูกทั้ง 3 คร้ัง 

ตัวช้ีวดั 

จํานวนพืชท่ีขึน้

จากการเพาะ 

(ต้น) 

นํ้าหนักท้ังหมด* 

(กรัม) 

นํ้าหนักเฉลีย่

ต่อต้น* 

(กรัม) 

ความยาวเฉลีย่

ของพืช* 

(เซ็นติเมตร) 

ความหนาเฉลีย่ของ

ต้นพืช* 

(มิลลเิมตร) 

      

ปลูกภายในเคร่ืองฯ คร้ังท่ี 1 80 45.3 1.02 13.81 2.11 

ปลูกภายในเคร่ืองฯ คร้ังท่ี 2 85 49.7 0.97 11.98 2.27 

ปลูกภายในเคร่ืองฯ คร้ังท่ี 3 84 48.7 0.87 12.67 2.4 

ปลูกภายในเคร่ืองฯ โดยเฉล่ีย 83 47.9 0.96 12.82 2.26 

ปลูกภายนอกเคร่ืองฯ 71 28.8 0.57 8.98 1.93 

* เก็บผลตวัอยา่งจากพืช 50 ตน้ 
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จากตารางท่ี 3 ผลการปลูกพืชตวัอยา่งแยกตามตวัช้ีวดัโดยเฉล่ียจากการปลูกทั้ง 3 คร้ัง แสดงใหเ้ห็นว่าผลผลิต

ท่ีไดจ้ากการปลูกพืชภายในเคร่ือง มีปริมาณ นํ้ าหนัก ความยาวเฉล่ียและความหนาเฉล่ีย ดีกว่าการปลูกพืชภายนอก

เคร่ืองฯ 

 

4.3 การติดตามผล 

หลงัจากท่ีครบรอบระยะเวลาในการปลูกตามขอ้กาํหนดในระบบแลว้ ให้ทาํการกด finish ในหน้าจอของ

ระบบ เพ่ือส่งคาํสั่งเพ่ือหยดุการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบฯ จากนั้นทาํการสับสวิตซ์เพ่ือปิดเคร่ืองและถอดปลัก๊ และทาํ

การเปิดเคร่ืองตน้แบบฯ เพ่ือเกบ็ผลผลิต เม่ือดาํเนินการเกบ็ผลผลิตเรียบร้อยแลว้ ใหน้าํถาดปลูกไปทาํความสะอาด 

 

5.  สรุปผลการศึกษา 

จากผลการทดลองการปลูกพืชในระยะเวลา 7 วนั พบว่าการปลูกพืชภายในเคร่ืองตน้แบบฯ พืชสามารถ

เจริญเติบโตไดดี้จากความยาวเฉล่ียของลาํตน้พืชเพิ่มข้ึนและให้ผลผลิตต่อพ้ืนท่ีปลูกท่ีมีจาํนวนมาก เม่ือเปรียบเทียบกบั

การปลูกพืชภายนอกเคร่ืองฯ ท่ีไม่ได้ควบคุมสภาวะแวดล้อม ซ่ึงผลดังกล่าวแสดงให้เห็นว่าการควบคุมของ

เคร่ืองตน้แบบมีประสิทธิภาพ 

 

6.  กติติกรรมประกาศ 
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